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Цел на проекта:

 

Проектът има за цел:  Да се проведат изследвания, чрез които да се изгради 
методика

 

за

 

изследване и

 

усъвършенстване на съществуващи в практиката 
системи за изменение на обсега (СИО) на портални кранове.

 

Да се

 

създадат

 

компютърни модели за изследване и оптимизация

 

на СИО на 
портални кранове. С тяхна помощ да се проведат изследвания и оптимизиране 
на традиционни

 
и перспективни

 
конструкции на СИО

 
на портални кранове.

Основни задачи:
 

Да се изследват основни видове
 

съществуващи в практиката
 

конструктивни 
схеми на СИО и да се установят техните характерни особености, предим-
ства и недостатъци и поведение при експлоатация;    
Да се създаде Парето оптимизационна  процедура за СИО, която да отчита 
практически всички фактори влияещи на работата на тази система;   
Да се проведат оптимизационни изследвания според предявените критерии 
за качеството на работата на СИО.
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Project objective:

 

It have to be conduct studies to develop a methodology for exploring and design of 
gantry cranes level-luffing jib systems.

 

It have to be create new computer models,

 

necessary for realization of the research 
and optimization of gantry cranes level-luffing jib systems. Research and optimi-
zation of the traditional and new structures of gantry cranes level-luffing jib sys-
tems have to be done by the help of these models.

 

Main activities:
 

The main types of gantry cranes level-luffing jib systems constructive schemes 
existing in practice have to be study and identify their features, advantages and 
disadvantages and behavior in operation.  

It have to be create a multi-criteria optimization procedure, that takes into ac-
count virtually all the factors affecting the performance of this system.  
It have to conduct optimization studies according to the criteria for the quality of 
level-luffing jib system operation. 
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ПРИНОСИ И ПРАКТИЧЕСКИ РЕЗУЛТАТИ

Проведено е изследване на съществуващи конструкции на СИО 
в практиката, създавани през различни периоди от средата на 
миналия век до началото на настоящия,

 

с помощта на компю-
търен модел. Установени са характерни зависимости на основни 
параметри, определящи качеството на работата на СИО, потвър-
дени с примери от експлоатацията;

 

Предложена и реализирана е методика, която дава възможност 
да бъдат изучени и отчетени практически

 

всички фактори влия-
ещи на работата на СИО. Създадена е Парето оптимизационна 
процедура на основата на тази системна и универсална мето-
дика за изследване и изчисление на СИО. Процедурата отчита 
влиянието на 30 параметъра, върху 20 критерия, които опреде-
лят качеството на работата на СИО;

 

Научната новост се състои в това, че с помощта на методиката и 
реализираната по нея процедура за Парето оптимизация може да 
се провеждат изследвания при по-широки граници на изменение 
на параметрите, които дават оптимални решения като цяло, за 
насоките за оптимизация, както и точни оптимални решения. Въз-
можно е също да се изследват конкретни конструктивни схеми, 
по отношение на разположението на елементите, в зависимост 
от вида на въртящата част на крана, както и да бъде изучавано 
влиянието на отделни параметри върху ефективността на рабо-
тата на СИО; 
Реализацията на методиката във вид на

 
програмно осигуряване

потвърждава правилността на приетите конструктивно-техноло-
гични решения за съществуващите конструкции на СИО на пор-
тални кранове, а също показва и перспективите за развитие, кое-
то се потвърждава от практиката в експлоатация на тези системи;
Проведените изследвания и получените резултати могат да бъ -
дат използвани в практиката на проектно-конструкторските рабо-
ти при развитие и усъвършенстване на нови и перспективни кон-
струкции на СИО, както и при реконструкция на съществуващи
машини за подобряване на техните експлоатационни качества . 

ПЕРСПЕКТИВИ ЗА РАЗВИТИЕ НА МЕТОДИКАТА

 
Изследване и анализ на типовите технологични цикли на крана в 
различните режими на работа

 

(кука, грайфер, спредер), при съв-
местяване на манипулациите

 

с другите работни механизми;

 

Изследване за вграждане

 

на нови конструктивни схеми на МИО 
без използване на рейка, като изходящо звено на механизма, а 
отработване на използването на електроцилиндър ;
Изследване и анализ на нови конструкции на СИО с цел подобря-
ване на определени критерии за качеството на работата, без да 
се влошават други чувствително. 

РЕЗУЛТАТИ ОТ ИЗСЛЕДВАНЕТО

ОПТИМИЗАЦИОННА ПРОЦЕДУРА ОПТИМИЗАЦИОНЕН МОДЕЛ

ЕКСПЛОАТАЦИОННИ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
НА ПОРТАЛНИ КРАНОВЕ

АНАЛИЗ НА СЪСТОЯНИЕТО ТЕОРЕТИЧНИ ОСНОВИ
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